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1.1 Antecedentes 

1.1.1 Ensayos No Destructivos 

Se denomina Ensayo No Destructivo (también llamado END, o en inglés NDT de Non 
Destructive Testing) a cualquier tipo de prueba practicada a un material que no altere de 
forma permanente sus propiedades físicas, químicas, mecánicas o dimensionales. 

Los Ensayos No Destructivos implican un daño imperceptible o nulo. Los diferentes 
métodos se basan en la aplicación de fenómenos físicos tales como ondas electromagnéticas, 
acústicas, elásticas, emisión de partículas subatómicas, capilaridad, absorción y cualquier tipo 
de prueba que no implique un daño considerable a la muestra examinada. 

En general los Ensayos No Destructivos proveen datos menos exactos acerca del 
estado de la variable a medir que los Ensayos Destructivos. Sin embargo, suelen ser más 
baratos para el propietario de la pieza a examinar, ya que no implican la destrucción de la 
misma. En ocasiones los Ensayos No Destructivos buscan únicamente verificar la 
homogeneidad y continuidad del material analizado, por lo que se complementan con los 
datos provenientes de los Ensayos Destructivos. 

La amplia aplicación de los métodos de Ensayos No Destructivos en materiales se 
encuentran resumidas en los tres grupos siguientes: 

 Defectología. Permite la detección de discontinuidades, evaluación de la corrosión y 
deterioro por agentes ambientales; determinación de tensiones; detección de fugas. 

 Caracterización. Evaluación de las características químicas, estructurales, mecánicas y 
tecnológicas de los materiales; propiedades físicas (elásticas, eléctricas y 
electromagnéticas); transferencias de calor y trazado de isotermas. 




